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Note generali

Il presente manuale ha lo scopo di agevolare la consultazione del manuale di Micro Innovation XV-
102 Panel. Per una rapida messa in servizio dei dispositivi occorre osservare scrupolosamente le
seguenti istruzioni e delucidazioni.

Passo dopo passo, questo manuale illustra la messa in servizio dei dispositivi, I'instaurazione della
comunicazione col PC di programmazione e la realizzazione del progetto con GALILEO e MXpro!

Le descrizioni del presente manuale fanno riferimento alle seguenti versioni di GALILEO e MXpro:

= GALILEOV7.0.3
= MXpro V2.3.9 (Patch2)

Se si lavora con versioni pit recenti di questi programmi, & probabile che alcune finestre e funzioni
descritte in questo manuale differiscano da quelle delle versioni software utilizzate.

Inoltre per i printscreen ¢ stato usato un dispositivo a colori, tuttavia nella variante monocromatica il
contenuto non cambia.

Indice dei documenti

Tema Documento Nr. documento
[1] Istruzioni d'uso Manuale d'uso MICRO PANEL XV-102 3.5" M002868
2] Installazione Istruzioni d'installazione M000193
Istruzioni generali di cablaggio
[3] |Ret La rete in breve M000191
[4] Windows CE MICRO PANEL con Windows CE M000173
e parte integrante della guida GALILEO

(L'indice della documentazione ha valore indicativo)

Questi utili documenti sono disponibili alla nostra homepage (www.microinnovation.com), alla voce
«DOWNLOADS».

Varianti del dispositivo

Gli XVv-102 3.5" HMI-HMI/PLC sono disponibili in diverse varianti. Per qualsiasi informazione sulle
varie versioni dei dispositivi, consultare Eaton Electric S.r.l.
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2. Messa in servizio del dispositivo

2.1

2.2

2.3

Messa in servizio del dispositivo

Istruzioni generali relative al cablaggio

@~ Per garantire un funzionamento privo di disturbi, € necessario eseguire un cablaggio
molto accurato.

| valori indicati nelle specifiche tecniche e le istruzioni di cablaggio relativi al’lEMC
possono essere rispettati solo se le istruzioni specifiche vengono seguite alla lettera.

Il cablaggio va effettuato tenendo separate le linee di bassa tensione oppure
utilizzando un isolamento doppio o rinforzato.

=>» Maggiori informazioni: Manuale d'uso MICRO PANEL XV-102 3.5 ([1] v. cap. Installazione)

Accensione del dispositivo
Collegare il dispositivo alla tensione elettrica. = 1l dispositivo esegue il booting.

Se il dispositivo non esegue il booting e/o se durante la fase di accensione (booting) compare un
messaggio di errore, consultare il capitolo Ricerca e rimozione dei guasti delle Manuale d’'uso MICRO
PANEL XV-102 3.5 ([1]).

&= Sul dispositivo non ¢ installato nessun software del tempo di funzionamento per la
visualizzazione o PLC opzionale. Con gli appositi pacchetti software, ad es.
visualizzazione (GALILEO) e PLC (MXpro) opzionale e possibile installare sul
dispositivo i tempi di funzionamento.

Arresto del dispositivo

Scollegare il dispositivo dall'alimentazione elettrica.

&= |l sistema di retroilluminazione puo durare piu a lungo se si riduce la luminosita (v.
manuale «M000173»).

M003086-01, 07/2009
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2.4

Ethernet

L'interfaccia Ethernet del dispositivo si utilizza per la progettazione della visualizzazione “GALILEO” e
per la programmazione del PLC “MXpro” del dispositivo. Per I'attivazione della comunicazione tra

dispositivo e PC attenersi alla descrizione seguente.

Un indirizzo IP & sempre composto da indirizzo di rete e indirizzo del computer. La maschera di rete
definisce quali Bit appartengono all'indirizzo di rete e quali no.

Eigenschaften von Internetprotokoll {TCP/

Allgemein |

|P-Einstellungen kinnen automatizch zugewiesen werden, wenn das
Metzwerk diese Funktion unterstiitzt. \Wenden Sie sich andemfalls an

den Metzwerkadministrator, um die geeigneten |P-Einstellungen zu
bezichen.

" |P-Adresse automatisch bezishen

—(* Folgende |P-Adresse venwendsn:

1P-Adresse: 192 168, 0 . 71
Subnetzmaske: I 2B 28R 255 . 0
Standardgateway I . . .

| DNS Semveradiesse automatisch beziehen

—(* Falgends DMS-Serveradiessen verwenden:

Bevorzugter DNS-Server:
Alternativer DMNS-Server: I . . o
Enweitert... |

Ok | Abbiechen |

Impostazioni della scheda di rete del PC

Selezionare per il dispositivo un indirizzo
del computer disponibile dalla rete locale.
L'indirizzo di rete del proprio PC & indicato
alla voce Start - Pannello di controllo =
Connessioni di rete = Connessione alla
rete locale LAN = Proprieta. Nella lista di
selezione evidenziare il protocollo internet
(TCP/IP) e premere il pulsante “Proprieta”.

Esempio: Indirizzo IP del computer:
Indirizzo IP
SubNet Mask

In cui:
Indirizzo di rete
Indirizzo del computer

Indirizzo di rete
Indirizzo del computer

- Indirizzo IP del dispositivo:
Indirizzo IP
SubNet Mask

Scelta dell'indirizzo IP del dispositivo:

del computer gia utilizzati nella rete locale)

192.168.0.71
255.255.255.0

192.168.0
71

192.168.0
72 (Numero tra 1-254 diverso da tutti gli indirizzi

192.168.0.72
255.255.255.0

&= Ladoppia assegnazione degli indirizzi IP puo causare gravi disturbi alla rete!

M003086-01, 07/2009




XV-102 3.5" 2. Messa in servizio del dispositivo

24.1 Controllo e impostazione dell'indirizzo IP sul dispositivo
Accendere il dispositivo collegandolo alla rete di alimentazione elettrica.
Se dopo il booting compare una finestra Info, chiuderla.

Non appena Windows CE ha completato il booting, premere il Pulsante Start e selezionare la voce di
menu Programs - Control Panel.

o

Make Mew UsB
Connectian

Aprire l'icona “ONBOARD1" con un doppio touch!
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17[' Si apre la finestra “Network

Configuration”! Inserire  qui

e enemet ower 21 1 21K lindirizzo IP desiderato e la subnet

ML r os | wovs | mask, il gateway solo se
Corng |01 30 17 aciress v B necessario. Confermare con OK.

1P address: ’E ,ﬁ |T ’f
Subnet mask: ’E ’E ’l:l_ ’u_
Gateway: ’U_ 'D_ 'III_ ’D_

Rl

Sstant | Ze[€c LT 1254 3]

&= Indirizzo IP e subnet mask devono essere adeguati alle impostazioni di rete nel PC
ovvero alla rete aziendale! Consultare il proprio amministratore di rete!

24.2 Cablaggio

Collegare il dispositivo direttamente al PC con un cavo Ethernet Crossover. Per il cablaggio tramite
Ethernet Hub o Switch si deve utilizzare un cavo patch 1:1.

2.4.3 Test della connessione Ethernet

Per testare la connessione, aprire sul PC il “DOS-Shell” alla voce Start = Programmi = Accessori
- Richiesta d'immissione ed impostare un Ping sull'indirizzo IP del nodo (Ping 192.168.0.72).

ingabeaufforderung

Microsoft Windows 20AA [Uersion 5.88.21951
(C> Copyright 1985-2888 Microsoft Corp.

L:vqping 192.168.8.72
Ping T T 192.168.0.72 mit 32 Bytes Daten:

fntwort von 192.168.08.72: Bytes=32 Zeit=1ims TTL=128
fintwort von 192.168.8.72: Bytes=32 Zei ms TTL=128
Antwort von 192_.168.8.72: Bytes=32 i TTL=128
Antwort von 192.168.8.72: Bytes=32 i TIL=128

Ping—Statistik fiir 192.168.8.72:
Pakete: Gesendet = 4. Empfangen = 4. Uerloren = B (@2 Uerlustd,

ICa. Zeitangaben in Millisek.:
Minimum = ims, Maximum = 1ims, Hittelwert = 1ims

17N

Se il nodo non risponde, rivolgersi al proprio amministratore di rete.

=> Maggiori informazioni: Descrizione del dispositivo Sistemi XV-102 3.5"[1]
=» Maggiori informazioni: MICRO PANEL con Windows CE [4]
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3. Il primo programma PLC

31

3.2

Il primo programma PLC

Se si desidera utilizzare il dispositivo senza funzionalita PLC interna, saltare il presente capitolo e
procedere con le Istruzioni di avviamento rapido al capitolo 4 “Il primo progetto GALILEQ”.

Il capitolo descrive una semplice applicazione che illustra la programmazione con MXpro ed in
particolare la comunicazione tra PLC e HMI in un MICRO PANEL XV-102.

Punti di licenza PLC sul dispositivo

I modo di funzionamento PLC richiede dei punti di licenza supplementari sul dispositivo. | dispositivi
XV102 contrassegnati con l'identificativo XV-102-...-PLC vengono forniti con 240 punti di licenza e
sono destinati all'uso come dispositivi di comando, osservazione e controllo (come HMI-PLC).

Installazione del modo di funzionamento PLC sul dispositivo
Requisito:

Il software MXpro (CoDeSys) deve essere installato correttamente sul PC. La versione
attuale del software MXpro & disponibili alla nostra homepage (www.microinnovation.com),
alla voce <DOWNLOADS -> SOFTWARE -> MXpro>. | dispositivi XV-102 sono supportati
dalla versione MXpro V2.3.9 (Patch2) e superiori. Per un funzionamento illimitato di MXpro
e necessario un codice di licenza. Rivolgersi a Eaton Electric Srl.

| dispositivi XV-102 non contengono ancora un modo di funzionamento PLC. Questo pud essere
trasmesso all'XV-102 tramite lo strumento “TargetFirmwareWinCE”, che pud essere awviato da

Windows oppure allinterno dell'applicativo di sviluppo di MXpro (v. cap. 3.4).

Procedura per I'installazione da Windows:
Awviare sul proprio PC lo strumento “TargetFirmwareWinCE V2.4.6" facendo clic su:

Start = Programmi - Micro Innovation = CAA-Targets = XV-Targets V2.3.9 =2 TargetFirmware
- TargetFirmwareWinCE V2.4.6.exe

Dopo l'awvio del setup, seguire le finestre di dialogo finché appare la finestra seguente.

M003086-01, 07/2009
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]i.,il Setup - TargetFirmwareWinCE

Installationstyp
Auswahl Installationstyp

Bitte wahlen Sie den Installationstyp und klicken Sie dann auf weiter,

© FTF Instaliatiort
€ Installation auf sinen WechseldatentrSger

© Installation in ein lokales Yerzsichnis

Devtsch

WIARAL TiCr DR atinh, o

< Zuriick I Weiter » I Abbrechen

Selezionare il tipi d'installazione desiderato ed eseguire i passi seguenti:

m  |nstallazione FTP (variante raccomandata):
L'installazione del modo di funzionamento PLC viene effettuata tramite FTP.

Passi necessari:

- Assicurarsi che il dispositivo sia collegato al PC via Ethernet.
- Accendere il dispositivo.

- Awviare sul dispositivo il server FTP facendo clic su Start = Programs - Communications

- FTP Server.

- Proseguire con il setup sul PC e seguire le finestre di dialogo finché compare la finestra

seguente.

]hil Setup - TargetFirmwareWinCE

K.omponenten auswahlen

wielche Komponenten sollen installiert werden?

Wwihlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren mochten. Klicken Sie auf
“Weiter”, wenn Sie bereit sind fortzufahren.

|_- Betriebzsyztem
e 07 \Windows CE 5.0 Core

ufstartverhalten

‘. ¥ autoewec bat
|~_¢- SPS5-Laufzeitzystem
Lo @ PLCVZ24E

D evtsch

05 2.21.1 (24E8)

AL TG OIFI 0 Stior, GO

< Zuriick. I Wwieiter > I Abbrachen

- Attivare “autoexec.bat” e fare clic sul pulsante “Avanti >".

10
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XV-102 3.5" 3. Il primo programma PLC

]i.:.il Setup - TargetFirmwareWinCE

Zielort
Auzwahl Zielort

Wwighlen Sie den Zielort aus. in welchen Sie die Fomponenten installieren mochten.
Klicken Sie auf "Weiter", wenn Sie bereit sind fortzufahren.

& {ntemer Speicher [Zielor: Mntemals torage]

™ ‘wechzeldatentrager Zielort; \StorageCard)

Deutzch

WAL IICToInnoy ko, com £ Zuriick I Wieiter » I Abbrechen

- Selezionare la destinazione: Memoria interna, se il modo di funzionamento PLC ed il
progetto PLC devono essere memorizzati internamente al dispositivo. Supporto dati
rimovibile, se il tempo di funzionamento PLC ed il progetto PLC devono essere memorizzati
sulla scheda SD e avviati dalla stessa scheda (v. anche il cap. 5). Fare clic sul pulsante
“Avanti >

',';.El Setup - TargetFirmwareWinCE

FTP Parameter
‘was sind die FTP Parameter?

Bitte geben Sie die FTF Login Information ein und klicken Sie auf weiter,

IP Adresse:
|192.1ES.D.?21

Usemame:

Ianon_l,lmous

Pazswort;

Iguest

Deutzch

Wit micToin oy ation. com < Zu[uck I ﬂeiler 5 I Abbrechen |

- Inserire I'indirizzo IP del dispositivo di destinazione. Procedere con il setup.
- Terminata l'installazione, riavviare il dispositivo per avviare il modo di funzionamento PLC.

11 M003086-01, 07/2009
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= |nstallazione su un supporto dati rimovibile per il funzionamento da scheda SD (v. cap. 5):

L'installazione del modo di funzionamento PLC viene effettuata direttamente su un supporto
dati rimovibile (scheda SD) collegato al PC.

Passi necessari:

- Collegare al PC il supporto dati rimovibile.

- Proseguire con il setup sul PC e seguire le finestre di dialogo fino a quando non compare la
finestra seguente.

',it.il Setup - TargetFirmwareWinCE

Komponenten auswahlen
‘wielche Karponenten sollen installiert werden?

Wwiahlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren machten. Klicken Sie auf
“w'eiter”, wenn Sie bereit sind fortzufahren,

I Betrighssystemn
e €7 windows CE 5.0 Caore 05 2.21.1 [2468)

V¥ autoexec.bat
¥ 3PS -Laufzeitsystemn
L PLCVZAE

evtsch

WL TICTOINN O akion. C:orn < ZU[UCK I ﬂeitet > I fbbrechen

- Attivare “autoexec.bat” e fare clic sul pulsante “Avanti >".

]it.il Setup - TargetFirmwareWinCE ;Iglil

Auswahl Wechzeldatentrager
wiahlen Sie den Wechseldatentrager aus (Footverzeichnis)

e (1)

hseldatentr ager

D evtsch

WAL TICT0ING O atiom, com £ Zuriick I Weiter > I Abbrechen

M003086-01, 07/2009
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- Selezionare il supporto dati rimovibile desiderato (directory Root) selezionando il driver
(lettere del driver).

- Procedere con il setup.

- Terminata l'installazione, inserire il supporto dati rimovibile nel dispositivo (il dispositivo
deve essere scollegato dall'alimentazione elettrica).

- Riawviare il dispositivo per avviare il modo di funzionamento PLC.

m  |nstallazione in una directory locale:
Tutti i file del modo di funzionamento PLC vengono installati sul PC in una directory locale.

Passi necessari:

- Eseguire e completare il setup.

- Copiare a mano l'intero contenuto della directory “...\XV-1xx\" (si trova nella directory
d'installazione appena creata sul PC) e trasferirlo sul dispositivo alla voce \InternalStorage\

oppure su una scheda SD, secondo la modalita operativa booting (cap. 5).
- Riawviare il dispositivo per avviare il modo di funzionamento PLC.

Una volta terminata con successo linstallazione del modo di funzionamento PLC e riavviato il
dispositivo, viene visualizzata un’indicazione di stato del modo di funzionamento PLC (basta fare clic
su “PLC..." sulla barra del programma).

.

[ Teplp Setting: =
||192.168.0‘72,P0rt1200 | ide |

ik 1452 @ [He program losdedt

| Start || Reset | Resetcolp || PInfo | | Shutdown |
st oL [N [€

Se sul dispositivo & gia stata installata una visualizzazione e se questa copre I'indicazione di stato sul
display, con l'ausilio del tasto CTRL sul dispositivo & possibile chiudere la visualizzazione.

13
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3.3 Programmazione del programma PLC con MXpro

Requisito:

II software MXpro (CoDeSys) deve essere installato sul PC ed avviato correttamente. ||
modo di funzionamento PLC deve essere installato correttamente sul dispositivo.

Per iniziare un nuovo progetto selezionare le voci = File = Nuovo.

Prima di programmare il dispositivo, occorre selezionare il tipo di dispositivo nella finestra di dialogo
“Impostazioni del sistema di destinazione”.

il

Datei Bearbeiten Projekt  Einfiigen Extras  Online  Fenster Hilfe

Meu aus Yorlage...
OFfren. .. Shrg+0

Schiigfien

E: | Zielsystem Einstellungen 5[

Konfiguration: QK I Abbrechen |

C.
C.
B.["=D |v |%H |
[ Meues Projekt anlegen [OMLINE [JE [CESEN

Selezionare qui il sistema di destinazione: XV-1xx-V2.3.9

Zielsystem Einstellungen 1'

Konfiguration:

Zielplattform | Speicheraufteiung | Algemein | Metefunktionen | Visualisienung |

Elattformn; Ilnlel StrangdRk LI
Erstes Parameter, Begister [Integer]: Letztes Parameterreister [Integer]: Reaister fur, Riickgabewert (Integer]:
RO N GE =l Jro =l

| Itel byte arder

Voreinsle\lungl (1] I Abbrechen |

Nella finestra di dialogo successiva confermare il sistema di destinazione selezionato con “OK”.

14 M003086-01, 07/2009
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Nella finestra di dialogo seguente si pud creare un

modulo di programma. L'esempio illustra la

creazione di un modulo “PLC_PRG” nel linguaggio di programmazione “ST".

Neuer Baustein

x|

Name des Bausteins: FLC FRG
Tup des Bausteing Sprache des Bausteinz
" Programm Al
" Funklionsblock " KOP
" Funklion " FUR
Biickgabetyp: " AS
oor ||| s
~ CFC

Ok I
.&hbrechenl

Successivamente si deve aprire il programma “PLC_PRG”" nel registro “Moduli” e creare una
semplice assegnazione nella sezione istruzioni del programma:

hmiCounter:=hmiCounter+1;

4 PLC_PRG {PRG-5T)

0o |PROGRAM FLC_PRG
ooozraR
0003|EMD _WVAR

_lol =]

Una volta inseriti “hmiCounter:=hmiCounter+1” e

“Return”, compare la finestra di dialogo

Dichiarazione variabili. Selezionare il tipo “INT” e confermare con OK.

Yariablendeklaration

x|

Klazse Hame Twp ok |
[viem =] [rmiCounter [iT L]
Abbrechen
Wariablen Lizte Initiahwert Adresze 4'
IGIobale_Variablen j I _I I ™ CONSTANT
Kommentar: ™ BETAIM
I~ PERSISTEN

Nella sezione Dichiarazione viene visualizzata la variab

ile “hmiCounter”.

0001|FPROGRAM PLC_PRG
0o0zpaR

0003 hmiCounter: IMT;
0004EMD_WAR

_iol x|

0001 {hmicounter=hmiCounter+1;

4|

15
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Selezionare le voci di menu Progetto = Compila tutto per compilare il progetto. Se la compilazione
del programma test si conclude con successo, si pud caricare il programma.

3.4 Installazione del modo di funzionamento PLC, avviato da MXpro
Al momento della fornitura, i dispositivi XV-102 non contengono ancora un modo di funzionamento
PLC. Questo pud essere trasmesso all’XV-102 tramite lo strumento “TargetFirmwareWinCE", che
puo essere avviato da Windows (v. cap. 3.2) o anche all'interno di MXpro.
Procedura per I'installazione da MXpro:
Requisito: Il sistema di destinazione & impostato correttamente alla voce Impostazioni del sistema di
destinazione.
1. Allinterno del progetto MXpro passare alla scheda di registro “Risorse” della struttura ad
albero.
Selezionare “Configurazione di controllo”.
3. Selezionare la scheda di registro “Altri parametri”.
Awviare l'installazione del modo di funzionamento col pulsante Start.
-4 MXpro - (Unbenannt)* - [Steuerungskonfiguration] = | Dlll
Datei Bearbeiten Projekt Einfdgen Exfras Orline Fenster Hife =1
el b= e R e e e
% Ressourcen Einstellungen  weiters Parameter |
-] Biblicthek SysLibFile.lib 2.4.09 07:
- Biblithek SysLibPlcChiib 2.4.09 Aktualisieren des Belriebssystems
&[] Bibliothek. SysLibRte.lib 2.4.03 07: \
-] Bibliothek SysLibSockets. ib 2.4.0 3
(] Bibiiothek SysLibTasks b 2.4.09 0
B[ Biblicthek LIt in 3.7.08 08 33:54:
(] Globale Yariablen
() Alamkonfiguration
9% Brbeitsbereich 4
m Bibliotheksverwalter / 2
m Lagbuch L/
askkonfiguratio
Traceaufzeichnung
h- und Fezepturvenalter HJ » |
Grifie der verbrauchten Retain-Daten: 0von 32756 Bytes (0.00%) =
0 Fehler, 0¥Warnungien) -
4 o
[ [AMLINE [TE [CESEM
16 M003086-01, 07/2009



3. Il primo programma PLC

XV-102 3.5"
Nella finestra di dialogo seguente selezionare la versione desiderata (min. V2.3.6) del modo di
funzionamento PLC.
Ginen 2]
Suchen in: IE} T argetFirmisare j - i g
Dateiname: |TargetFirmwareW'inEE_VZ4.8.exe Offrien I
D ateityp: IFlrmware fuir winCE j Abbrechen |
I~ Schreibgeschiitzt difnen
y
Dopo I'awvio del setup (doppio clic), seguire le finestre di dialogo del programma d'installazione. Per
ulteriori spiegazioni si veda il cap. 3.2.
35 Download del programma sul dispositivo
Selezionare le voci di menu Online = Parametri di comunicazione... e creare un nuovo canale di
comunicazione.
x|
 Kanale
- localhost! Uber Tepdlp I I LI
Hame | et | F.ommentar MI
MNeu ...
Laschen |
_Galz_a_wav.. I
[Kommunikationsparameter: Neuer Kanal ]
Name |MyF‘anel oK I
et ‘Bhbrechen
ﬂ_ Name | Infa
Tepslp [Level 2 Route] 35 Top/lp Level 2 Router Driver

4 [

Selezionare “TCP/IP (Level 2 Route)’” ed attribuire un nome alla comunicazione:
per esempio “MyPanel”. Confermare la finestra di dialogo con OK.
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Kommunikationsparameter 5[
BLE
= Tbcahost ibsr Topdlp. [Tepdlp Level2Routs) |
* MyPanel =
= et [ omera =T
Address IP address or hostname
Part 1200
Tagetld ] Heu
totorola byteorder Mo
Laschen
Gateway ...
Aktualisieren
Kommunikationsparameter |
r— Kangl
r g K. I
Bl ocshost iber Topp [Topslp [Lavel 2Routs) |
+ MyPanel Abbrech
Name Kommeritar ﬁl
Address P address ar hastname
Port
Targetd a Meu...
Motorala byleorder No
Laschen
Gateway ...
Aktuslisieren

Alla  voce “Address” inserire
lindirizzo IP del proprio dispositivo
(ad es. 192.168.0.72). Per questo
fare doppio clic su ‘“localhost”,
inserire lindirizzo IP e concludere
premendo il “tasto return”. Uscire
dalla finestra di dialogo con OK.

Accertarsi che la voce di menu Online = Simulazione sia disattivata (non deve avere il segno di

spunta)!

Successivamente ¢ possibile trasferire il programma sul dispositivo tramite la funzione Online = Log
in. Per l'avvio del programma: Online = Start.

&= Affinché il progetto PLC rimanga caricato sul dispositivo in modo permanente,
occorre creare sul dispositivo un progetto booting. Se questo viene tralasciato, una
eventuale interruzione della tensione provoca la cancellazione del progetto PLC dal
dispositivo. Per salvare un progetto booting sul dispositivo, assicurarsi che MXpro
sia collegato al dispositivo tramite log in (Online 2 Log in) e quindi fare clic su
Online = Crea progetto boot).

Per ulteriori argomenti in merito al PLC, consultare la documentazione su MXpro.

18
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3.6

Configurazione del file simbolico

La comunicazione tra il sistema di comando ed una eventuale visualizzazione avviene tramite un
indirizzamento simbolico delle variabili. Per consentire la comunicazione, occorre creare una
configurazione simbolica. Inoltre il file simbolico cosi creato funge da file d'importazione nella
visualizzazione. Importando il file simbolico nella visualizzazione, i nomi delle variabili creati nel PLC
(simboli) vengono inseriti anche nella visualizzazione e possono essere utilizzati senza bisogno che
vengano di nuovo dichiarati e indirizzati.

A fungere da base & proprio il file simbolico. Il contenuto di questo file simbolico & configurato
nellambiente di programmazione del PLC. Questo file simbolico viene creato in fase di compilazione
e caricato sul sistema di comando durante il successivo download del programma.

@~ Per motivi di performance si raccomanda di esportare nel file simbolico solo le
variabili necessarie per lo scambio di variabili con la visualizzazione. Per questo &
opportuno strutturare il campo di queste variabili. A tal fine, per esempio, si
definiscono delle liste globali di variabili, in cui tutte le variabili necessarie per la
visualizzazione vengono raggruppate e separate da quelle non indispensabili per la
visualizzazione.

Procedura:

Se non ¢ ancora stato fatto, salvare sul proprio PC il progetto PLC alla voce di menu = Salva con
nome.

21
Speichern I_} Projects j - I‘j‘ -

Dateiname: IMyFirstF‘IcF’rogram Speichem I
Drateityp: |M><pr0 Fraojekt [*.pra) j Abbrechen |

Lizenzinfo bearbeitern. . |

Creare una nuova lista di variabili:

= Nella struttura ad albero del progetto fare clic su “Risorse”.
- Siapre la struttura ad albero Risorse.

= Allinterno della struttura ad albero del progetto Risorse aprire la directory “Risorse \ Variabili
globali”.

19
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= Con il tasto destro del mouse fare clic sulla voce “Variabili globali” e selezionare “Inserisci

oggetti...".

-4, MXpro - MyFirstPlcProgram.pro - [PLC_PRG {PRG-5T}]

Q Datei  Bearbeiten Projekk  Einfigen Extras Online Fenster Hilfe

=101 %]
=181 %]

= e R E e e L A

( [D0M|PROGRAM PLC_PRG
| 0003 VAR

10003  hmiCounter: INT;
OO0/ END AR

[anne]

| <l

=, Ressourcen
-] Bibliothek SysLibFile.lib 2.4.09 07
-] Bibliothek SusLibPlcChil b 2.4.09

127 Bibliothek SyslibSockets.ib 2.4.0

|-

Q00|hmiCounter=hmiCounter+1;

5 . . -
(22 Bibliothek SysLibT asks.lib 2.4.03 0003

72 Bibliothek Utilib 3.7.08 08:33:54]
SRR Globale Yarisblen
Globale Y.
Warigblen_Konfiguration [V
Alarmkonfiguration

""" '}@ Arbeitsbersich

""" m Bibliotheksvernwalter

m Logbuch

FLC - Broveser
Steuerungskonfiguration

B
B
-2 Bibliothek SysLibRte.lib 2.4.09 0
B
b
B

Objekk einfigen...
ObjekE urmbenennen, ..
Objekk bearbeiten
Objekk kopieren
Objekk lGschen

Objekk: kanvertieren, . .

Objekk: Eigenschatten, ..
Projektdatenbank 3

ariablen

T azkkonfiguration

Akkion hinzufigen

@ Traceaufzeichnung
----- Q ‘watch- und Rezepturvenwalter
""" ﬁ Zielzystemeinstellungen

Neuer Ordner
Knoten expandieren
knoten kolabisren

Instanz Gffmem. ..
Aufrufbaum ausgeben

|+

A5 Yorlage speichern, ..

Bin-Daten: 0 von 327456 Bytes {0.00%)

LR L L T=Y = Ta T LT T T 1= e————

Yo [bersetzen ausschiiefen

I;ILLIL

| Kreiert ein neues Objekt und fligt es in die Objektiste ein

[2:25p:1

[ONLINE [OB [LESEN

= Nella finestra di dialogo inserire il nome desiderato per la nuova lista di variabili e confermare

con OK.

Globale Wariablenliste |

Mame der globalen ' ariablenliste:

HMI_ ariablen

D ateiverkniipfung

[ ateiname:

¢ or Ubersetzen importisren

Durchsuchen... |

™ Yor Ubersetzen exportienen

Metzverk-
verbindung
hinzufiigen

0k | abbrecken |

Impostare le configurazioni simboliche per il file simbolico:

= Assicurarsi che alla voce di menu Online non sia attiva la funzione “Simulazione” (la funzione

non deve avere il segn

o di spunta).

20
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= Nel menu Progetto = Opzioni..., selezionare la categoria “Configurazione simboli” e spuntare il
pulsante la voce “Generare voci simbolo ”.

- La funzione “Generare voci simbolo” fa si che durante la compilazione venga sempre
creato anche un nuovo file simbolico.

i
Kategorie:

Laden & Speichem oK
Benutzennformation g I_I

Editar kA &

i ) Abbrech: |
Arbeitsbereich [ #ML Symboltabelle erzeugen 1eEnen

Faiben

Werzeichnisse
Logbuch
Ubersetzungsoptionen

Kennworte Symbolfile konfigurieren .. |

S ourcedownload

Symbolkonfiguration
Projektdatenbank
Makios

= Definire gli oggetti dai quali esportare le variabili nel file simbolico.
- Fare clic sul pulsante “Configura file dei simboli...".

- Nella configurazione standard sono selezionati tutti gli oggetti. Quando si apre questa
finestra di dialogo per la prima volta, quindi, disattivare per tutti gli oggetti 'opzione Esporta
variabili dell'oggetto”.

Objektattribute setzen x|

= Sammeleintrdos ausaeben

¥ | Stukhukomponenten ausgeben
¥ | Eeldkomponenten ausgeben

¥ | S chreibeugrif
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- Nella struttura ad albero Oggetto aprire la sottodirectory “Risorse \ Variabili globali”.
- Selezionare la lista di variabili che si desidera esportare nel file simbolico.
- Attivare I'opzione “Esporta variabili dell'oggetto” e confermare con OK.

x
(=] MyFirstPlcProgram. pro oK I
B3 Baustsine

i Ahbbrechs
PLC_PRG [PRG) ﬂl
E-$2, Ressourcen

-1 Bibliothek SysLibFile.lib 2.4.03 D7.5408: Globale Variablen|
123 Bibliothek SysLibPl=Cllib 2.4.09 07:54:08: Globale \arisbl
(2 Eiblinthek SysLibRte.ib 2 4.09 07:54:08: Globale Variablen
1.1 Bibliothek SysLibSocketslb 2.4.09 07:54:08: Globale Vaniz
D Bibliothek SysLibT asks lib 2.4.03 07:54:08: Globale Variabl
"I:I Bibliothek Utillib 3.7.08 08:33:54: Globale Varisblerlisten
B3 Glabale sristler

v Sammeleintrége ausgeben

[V Shukhurkompanenten ausgeben
v Feldkomponenten ausgeben
¥ Schreibzugrilf

= Confermare le opzioni del progetto con OK.

Assegnare le variabili necessarie per la visualizzazione all'apposita lista di variabili globale.

= Nella struttura ad albero Moduli fare doppio clic sul modulo contenente le variabili che si

desidera assegnare ad una lista.

-4, M¥pro - MyFirstPlcProgram.pro® - [PLC_PRG (PRG-5T)] =laixi
ﬁ Datei Bearbeiten Projekt Einfilgen Extras Online Fenster Hilfe &
2= ED)]eeE S oh | B | 2 |Gy
O0001(FROGRAM PLC_PRG
a Bausteine ooo2varR
4] 0003 hmichunter: INT;
OO0D4(EMD_WAR
| B
0001 hmiCounter=hmiCounter+1,;
ijulul
0003
o004
0005
0006
K1 )
q — GirAla darvarkranchtan Botain.Datan: Ownn 22755 Rwtas (0 O0XY
Ba..|™= Da.| B Vis. [ 32 Fie. | |<f i o
[ [z:3.5p:8 [ONLINE [OB [LESEN
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m  Posizionare il cursore sulla variabile che si desidera riassegnare.

m  Selezionare le voci di menu Modifica = Dichiarazione variabili...
- Siapre lafinestra “Dichiarazione variabili".

= Selezionare alla voce ,Classe" ,VAR_GLOBAL".

x
Klazze Mame Typ
WAR x| |hmiCounter [inT =]

EQE_EQUEPUL'II'T 21 Initiabwert Adiezze 4|Abbrechen
= | —I ! [~ CONSTANT

F.ammentar: [~ RETAIN
[~ PERSISTEN'

= Allavoce “Lista variabili” selezionare la lista delle variabili cui si desidera assegnare la variabile.

¥ariablendeklaration x|
Klazze Mame Tup -DK
|vaR_GLOBAL | |hmiCounter [inT [
Abbrechen
Wariablen Liste Initialwert Adresse —I
Globale ' ariablergied I _I I ™ CONSTANT
Globale \ariablen
[~ RETAIN
[~ PERSISTEN

= Confermare le impostazioni con OK.

Compilare e trasferire il progetto PLC sul dispositivo:

m  Selezionare le voci di menu Progetto = Compila tutto per compilare il progetto.
®  Selezionare le voci di menu Online = Log in per effettuare il log in dal dispositivo.
= Selezionare le voci di menu Online = Start per avviare il progetto PLC sul dispositivo.

m  Selezionare le voci di menu Online = Crea progetto boot per salvare il progetto dal dispositivo
in modo permanente.

m  Selezionare le voci di menu Online = Log out per effettuare il log out sul dispositivo.

&= Si puo migliorare la performance della visualizzazione (ciclo refresh) raggruppando
le singole variabili PLC in strutture dati “Struct” o campi dati “Array”.
Le strutture dati e i campi dati vengono trasmessi in un pacchetto di comunicazione
tra il sistema MXpro ed il sistema GALILEO; altre variabili singole seguono in
sequenza in pacchetti singoli.

Per ulteriori argomenti in merito al PLC, consultare la documentazione su MXpro.
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4, Il primo progetto GALILEO
Si tratta di una semplicissima applicazione che illustra la progettazione di HMI ed il collegamento ad
un PLC su un MICRO PANEL XV-102.
Requisito:
Il software di visualizzazione GALILEO deve essere installato correttamente. La versione
attuale del software GALILEO & disponibili alla nostra homepage (www.microinnovation.com),
alla voce <DOWNLOADS -> SOFTWARE -> GALILEO>. | dispositivi XV-102 sono
supportati dalla versione GALILEO V7.0.3 e superiori. Per un funzionamento illimitato di
GALILEO & necessario un codice di licenza. Rivolgersi al proprio rappresentante di Micro
Innovation.
4.1 Creazione di un nuovo progetto

Awviare il software GALILEO. Come primo passo di lavoro, creare un nuovo progetto HMI.
Menu Progetto = Nuovo.

Nella finestra “Nuovo progetto” creare innanzi tutto una nuova cartella progetto.

Esempio: MyFirst

Questa operazione fornisce una struttura gerarchica utile se si lavora con piu progetti.

Erstellen eines neuen Projektes

i | Galileo 7.0.3(7879) - = x
Projekt | Bearbeiten  Ansicht  Zeichnen  Objekte  Konfigurieren  Extras  Generieren  Fenster  Hilfe
5 e st B 0 01810 @818y QI ]
ﬁ Offnen Strg+Aal+0 . W = = . =
g - Suchen it Ia Samples j =] E;-
Alphateyb [ Teimaske
Demo [ Timer
. uesto ulsante
Eesehl Enharaph [ videoDema N Q t dp
Gateway u@ consente di CcCreare
Parameterliste una nuova cartella.
Samplz1 Attribuire un nome
— alla cartella.
Dateiriame: | Erstellen I
Dateityp: IGaIiIeD Project [*.pri) j abbrechen |
A

Quindi aprire la cartella (con un doppio clic sulla cartella appena creata) e specificare il nome del
progetto desiderato nel campo d'immissione “Nome del file”.

Esempio; MyFirst

24
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42

Selezione del dispositivo

Quando si crea un nuovo progetto, si apre automaticamente la finestra “Tipo di dispositivo”. A questa
finestra si pud accedere anche selezionando le voci di menu Configurazione = Tipo di dispositivo,

per una successiva elaborazione.

Selezionare la voce “Selezione del dispositivo” ed evidenziare il proprio tipo di dispositivo;

Ml Gerdteauswahl

Filker: I

PC
By

B Lxx
#¥-102-B0-35TQR-10
#Y¥-102-B2-35TCR-10
#¥-102-B3-35TQR-10

Displaygrasse: 35 "

Auflésung: 320 % 240

Hoch- Querformat; [V

Anzahl Farben: 65536

Monaochrom: =

Betriebssystem; ‘Windows CE

Schnittstellen:

2lx|

AN
Ethernet
Local
Syskem Port

Abbrechen
4|
Confermare la selezione con OK.

—Geritetvp

Das Projekt ist Fir Folgende Gerate kompatibel:

*W-102-85-35TQR-10

—Farben Betriebssystem
[e5536 - windows CE 5.0 |
—Aufldsung Ausrichtung
s-Auflésung: | 320 &' cuerformat
¥-aufldsung: | 240 {~ Hochformat
oK Abbrechen

Per il campo di selezione
“Orientamento” si imposta
il formato orizzontale, il
che indica che Il
dispositivo viene utilizzato
in modalita orizzontale.
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4.3 Selezione PLC
Quando si crea un nuovo progetto, si apre automaticamente anche la finestra “Selezione PLC". A
questa finestra si pud accedere anche selezionando le voci di menu Configurazione = Selezione
comunicazione, per una successiva elaborazione.
Secondo il proprio tipo di dispositivo (CAN, MPI 0 RS232) sono disponibili le seguenti varianti di
comunicazione verso i sistemi di comando. Alla voce “Aggiungi” selezionare la comunicazione con il
proprio PLC.
L'esempio seguente utilizza il PLC integrato. Si possono selezionare anche piu PLC. Questo
consente di comunicare da un lato con un sistema di comando tramite MPI (onBoard), dall'altro col
PLC integrato tramite “CoDeSys MXpro”. Occorre quindi considerare il diverso indirizzamento delle
variabili.
x|
Hersteller / Typ I Informationen | SPS Daten | 'SEIeZK)n.e del PLC
— K.ommunik atior |ntegrat0. CODeSyS
Mr. | Schnittstelle| Farte... | Komm...| Typ | Eeschreibung Mxpro
1] Ethernet CoDeSys Mxpro
Hinzufiigen | Lozchen | Metadaten |
Statuz Aktualisierung [=]: 10
Pause[ms]: 1]
Aufstartverzogerung(s]: 1]
IP &dresse oder Metzwerkname: localhost
0K Abbrechen Hilfe
2l
Una volta confermato con OK, il nuovo progetto & configurato.
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4.4 Creazione di maschere
Il primo passo € la creazione di una maschera vuota (immagine). Scheda cartella Maschere
(standard) > col tasto destro del mouse selezionare “Nuova”™
al Attribuire un nome alla maschera: per
Projeht  Bearboen  Arcicht  Ieheen  Objelte  Konfiguriren  Extras  Generleron Fonster  Hife " . FRT]
T S T e esempio: “Maschera di awio
ANBE®® s §| = d-ahak ) | B (3 4B <
12 2 T el 53 ete § G B Gh B A e - | E g K| 6 8
Mashen 7 x . .
O 5. v, Bo. (dte. o, @r. Per la maschera si possono configurare
Fiker> . b
— = alcune proprietd come salvaschermo,
Masien (Tastatur) .
Maion Drmder R Mok e colore, tipo ecc.
Marsken (Ted) S Gitren
Tali proprieta possono essere impostate
a piacere alla voce del sottomenu
3 “Proprietd maschera”.
W Loschen
Successivamente su questa maschera
si possono progettare gli oggetti della
tsskentiansafen barra dei simboli Oggetti. Selezionare la
Prejelimasken . .
o voce di menu Guida per ottenere
—— maggiori informazioni sui singoli oggetti
pubentrsetsen e sulle varie possibilita.
Suchen
=l Galiea 7.0.3(7879) - myfirst.pri _mox
i Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Zeichnen  Objekke  Korfigurisren  Extras  Generieren  Fenmster  Hife
A RIS E ] %G o R @@ | b G sorachen -
hmANToe e H | [|l=sfduzh=n @ @ide @ QHEEw \
= T s S [ S R T e S I S R T Barra dei
Maskfan & x 1 startmaske.msk* i Slmb0|l
Om| (Fls, 48y, &0, 226 [Elo: e, Oggetti
<Filter =
=1 Masken (Standard)
L] Startmasks.msk
| Masken (Tastatur)
| Masken (Drucker-Report)
| Masken (Teil)
Kompilermeldungen o x
(=] kompilermeldungsn %Suchresultate
Level 3 v | ¢ By o5 | Sk | B8
4« | »
Bereit | bt | WE0 S 40 | F0xZ0
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II sistema di guida GALILEO con numerosi esempi e istruzioni relative ad ogni oggetto.

I EEFERTREEREREE8

Schnellstart
o Galleo 7.0.007270)

{ Propit Bewbelen Aeiht Zeboen Objite Edrs Gonecieren  Fomter  Hife

PO E SRS DB H 00268 )
(hOANDOOO 8| B = (d- FERE s e g0 6 OmE e
e L L L Ty

3w s Hv. So. ta o, .
|

e

Ad esempio alla voce: <Contenuto / Demo / Awvio rapido> si trova una spiegazione animata del
primo progetto GALILEO.
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4.5 Creazione della struttura delle variabili
Nel nostro piccolo esempio rappresentiamo un valore numerico del PLC. A tale scopo occorre prima
creare le variabili da utilizzare. Questa operazione va eseguita nella scheda di cartella “Variabili”.
=] Se si utilizza il PLC integrato e se nella
D IdE 2890 B0 DI 2D weme creazione del programma PLC & stato
Mo ADOees [ adaEhe i@ I Oy . . . .
e B T 9 G 5[0 con - |l £ 8 8 creato correttamente il file simbolico,
o e [ [ . allora & possibile importare i nomi delle
":."_’. — variabili.
" Passare alla scheda “Variabili";
By posizionare il puntatore del mouse su un
e tipo di variabile a scelta, ad es. “Bit’, e
g premere il tasto destro del mouse. Si
apre una finestra di dialogo in cui si
e deve selezionare “Importare”.
::xe:::m ben | Tl Suchvesukate o
wl b % | 2
M Shen e I
ey il Y3040 70e0 J
Selezionare quindi il file simbolico = —
come flle dl|mp0rta2|0ne " flle ‘Wahle SPS Fir den Yariablenadresse:
simbolico viene memorizzato sul PC o copesys vigrs [ |
nella stessa posizione in cui viene [ meortcbtet : : — o
Sa|vat0 || progetto PLC, Confel’mare IC.'[PFDI]I’EIT\ITIE'[GEWEII‘ISEI‘I‘\E DrateientMzprolProjectsiMyFirstPlcProgram. 54
. . . « " . ~Import in Skrukkur
la finestra di dialogo con “Start”. Si — . .
. . Alle Mariablen in digse Strukbur importieren:
veda anche il capitolo 3.6. strukturname: |
Stark | Abbrachen |
G|
© Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Zeichren Objekte K
HOESHA S 2RI &
E ANDOe¢#E|[| =4
S Tk 2 il e & T % G G
Variablen o x ] startma
OE B D , . o .
<Fiter> Con l'importazione la variabile PLC “hmiCounter” del
by owe tipo WORD ¢ stata inserita nella lista delle variabili. Il
e mcounter colore verde indica che la variabile & gia stata
Dot indirizzata su un PLC.
& Fehler
+-ab String
fost Struktur
sy System
—
Formpilermeldungen
[=] Kompilermelduny
Level 3 il
4 |
Bereit
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Per creare delle variabili per altri tipi di comandi o variabili senza funzione d'importazione, si procede

come indicato di seguito.

-4 | Galile 7.0.3(7875) - myfirst.pri= o= ox
© Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Zeichren Objekte  Konfiguriersn Extras  Generisren  Fenster  Hife
i E EH@ %@ o & -0 @ |E & s Y Seracheon

b ANDoe ¢ #| [ atdafizfhh-=nlw | [EE0 @
Pz 2 o 25 e 3 T B Gh Ch

Watiablen B ] startmaske.msk 3 -
o (2 R T2 T 2 T T

<Filker =

| 100% v | g Ba | & | & &

by ENE

[#-w Work
dw Diwor Meues Array
S f Float
@ Fehle
“-ab String
st st
-5y Syste

Meue Yariable

¥ [ e

Eigenschaften

Wariable suchen

Adresse suchen/ersetzen i 23

lbate

| 88

Adresse suchenverschishen

34 suchen Strg+F

Y=t

Importieren
Einfe) neus(s, == ==rrremreremeroreseee

O B8 i (24 5 e
=Filter >
x Bit
E-by Byte
by bytel
e it

Wl Yariablen-Eigenschaften x|

Format  Adresse | Grenzwerte | Einheitenumrechnung |

P [ Lesen | Schreiben | CoDeSys Mxpro: I
L | Bei Bedarf [Beim Aufstarter| Pollen [s] | BeiBedarf | Aktiv | M/S | Adresse |

bEytel |Byte O k

Marne

Bitte beachten Sie die Kontextmentis
(rechte Maustaste) der
verschiedenen Tabellen-Bereiche.

of | ibemehmen | abbrechen Hire |
P

Esempio di una variabile Byte:

posizionare  lindicatore  del
mouse sul tipo di variabile
“Byte”, premere il tasto destro
del mouse e selezionare “Nuova
variabile”. Attribuire un nome alla
variabile. In questo modo la
variabile € stata creata ed &
ancora evidenziata in blu. |l
colore blu indica che la variabile
non € ancora indirizzata, vale a
dire che non € ancora possibile
la comunicazione con un PLC. In
questo modo si creano variabili
di visualizzazione locale.

Facendo doppio clic sulla
variabile si apre la finestra di
dialogo relativa alle proprieta
della variabile.

Nella finestra di dialogo
Proprietd, alla voce Indirizzo,
fare clic sul campo “...” ed
inserire  lindirizzo  PLC.
Questo varia in funzione del
PLC selezionato.

Per la comunicazione con il

\ PLC interno occorre

specificare il nome simbolico
della variabile PLC. (Questo
vale solo per le variabili PLC
globali!)
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Per la comunicazione con un

o altro sistema di comando
i Progelt  Bearbeten  Anscht  Teichnen  Chjeltn  Korfigeeren  Futras  Gererioren Frnster  Hifn . . 3 ..
A D 9.0 L] 0 = 0 |80 p %) are0 - occorre indicare  lindirizzo
[l ANEOS O B =43 FF= e 350 900w specifico del protocollo. Nella
Ll o) T P . . .
Viniuthes : Foemt behesse | Geonewerte | Evbetemermerteary | flnesna . dl L dlalog?
L e e P — Impostazione indirizzo €
| Aufstarten s | | ackesse| ihi iQi
e w8 vt = o ©  possbie  visionare e
by I selezionare le nomenclature
iy disponibili.
o Vehler
o T
o e Secondo la  nomenclatura
desiderata, sono disponibili
determinati campi
d'immissione per
gt | aweren [ ] lindirizzamento della variabile.
2| mbrechen ||
|DB7%d DB xd = L'esempio illustrato mostra l'indirizzamento di
una variabile per un sistema di comando S7
DB [1z [0..4035 @ tramite MPI. La nomenclatura di una variabile €
DEB [144 [p.8131 selezionata dai moduli dati del sistema di
comando. Nel caso specifico [indirizzamento
selezionato € DB12 Byte 144.
DE12.DBE144
Adresse [oschen Abbrechen | ok I
£
4 | Galien 7.0.3(7879) - myfrst.prj - m
! Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Zeichmen  Objekte  Korfigurieren  Extras  Genetieren  Femster  Hilfe
_ﬂ_i“ﬁ“jg\§|ﬁ A0 o @-0 A F S » Y| spracheoo =
w1 A I x|
E Sl TF 4t L) Fommat  Adresse IGrenzwerte| E\nheltanumrechnung'
Variablen -
= e N [ Lesen | Schreiben | Siemens - MPL:
O [5: %81 & it S e | BeiBedarf [Beim Aufstarter]  Pollen [s] | BeiBedarf Skt | MJS | Adresse
£hikers PEyteMPT Eiyte X ) schinel J ) B¢ Master DB12DBEE144
X Bit *
E| by Byts
by bByteMP1
w Work
dw Diwort
f Float
8 Fehler Bitte beachten Sie die Kontextment(is
-ab String (rechte Maustaste) der verschiedenen
st Strukbur Tabellen-Bereiche.
SY System
a
4 | »
o4 | Ubarnehmenl Abbrechen | Hilfe |
Bereit =M RF|

Terminato 'indirizzamento, la variabile nella lista variabili & contrassegnata in verde (zindirizzata).
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4.6 Progettazione oggetto output

Di seguito € illustrato come progettare un oggetto del tipo “Immissione/visualizzazione valore” sulla
maschera di avvio.

Per questo fare clic sulla lista oggetto fiz e successivamente, muovendo il mouse tenendone
premuto il tasto, disegnare I'oggetto nella posizione e con le dimensioni desiderate sulla maschera di

awio.

!!1 Galileo 7.0.3(7879) - myfirst.prj* - =X

! Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Zeichmen  Objekte  Konfigurieren  Extras  Gererieren  Fenster  Hilfe

P E @ % B & 00 8| E S p R spacheon

N = I s 1|

Yariablen ax ] startmaske.msk* e
O (281 & 24 = dan
<Filters o 9
i E keine Variahle o
O o

Facendo doppio clic sul campo oggetto appena creato si accede alla finestra di dialogo Proprieta.
Alla voce Variabile selezionare la variabile desiderata e confermare la finestra di dialogo con OK.

Il Werteingabe -anzeige il

Allgemein | Grsse / Pasition | Sichtbarksit | Farbe/Schiit |

Y ariable: I w hmiCourter IZ| !I = Werztigening
Adresze: i = Doppelkiick
Einheit | 32767
Tastatur: Fehler I 32767
-ab String
gt Strukkur I 1]
BI-Sy System
TITIETET CITETTEET. I

Mirirruar: I

oK Ubernehmenl Abbrechen | Hilte |
s
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4.7

m Galileo 7.0.3(7879) - myfirst.prj*

: Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Zeichmen  Objekke  Konfigurieren  Extras  Generieren  Fenster  Hilfe

A E S H@ ¥ aB9 ¢ & -0 @ b R | Sprache -

Pz 3 W ok il e 2 O % Ch G
Yariablen o x 1 startmaske.msk* 3 =

O (Z: 481 &[22 ED G

[0 |l &£ & &

o x Bt -GEEEE

Lo hmiCaunter
~dw Dwort

-~ f Float

- @ Fehler

--ab Skring

-5t Struktur
sy System

Oggetto Immissione/visualizzazione valore con variabile collegata (-83888).

Abbiamo completato la creazione del nostro piccolo progetto e vogliamo ora passare alla fase di
compilazione e trasferimento del progetto sul dispositivo.

Compilazione del progetto

Per compilare il progetto selezionare le voci di menu Generare - Compilare o fare clic sul pulsante

. Il processo di compilazione viene protocollato in una finestra di visualizzazione. Gli eventuali
errori vengono visualizzati in rosso. Scrollando in su si puo vedere il messaggio di errore dettagliato.

=] Galleo 7.0.3(7879) -myfirst.prj

¢ Projekt  Bearbsten Ansicht Zeichnen Objskbe  Konfigurisren Extras  Gemerisren  Fenstsr  Hife

FE @ b B & 0-0 2y R pahen z

mAND O ®© 8 | [ | = fdx|fzR==|nl e EE e w9 0HEE
iz 4 | oo - [l Er| | & &
Wariablen % ] startmaske.msk -
O (=: 981 & 20 11 g
<Filker >
X Bt 68858
by Byte
- w Work -
W hmiCounter
dw Diwort Kompilermeldungsn X
f Float E -
i Sl kompilermeldungen | 5 suchresultate
ab sString Levels v | 4o Gy o5 | 5K |48
st Strukur [Erstelle dis Definition der Zentralbefehle -
sy System 1 Varablendefiniionen il Zeniralbefehle kompliert
Erstelle Druckerdateien
Uberpiiie Schitarten
Erstelle Sprachendateien
Erstelle die Datei‘autoewec. bat' .
Erstelle Bitmaps.
tnzahl Messwerte der Graphnachrichten : 0
Benitiater RAM-Speicher der Graphen: (0 Byte
Dieses Frajekt benitiat
KOMPILIERUNG ERFOLGREIC
Bereit
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4.8 Simulazione del progetto su PC

Per avviare una simulazione del progetto sul PC basta selezionare le voci di menu

Generare ->Awviare Project Inspector oppure fare clic sul pulsante P

|
Simulazione del progetto su PC (Project
0 Inspector)

4.9 Trasferimento del progetto sul dispositivo
Il progetto creato deve ora essere trasferito sul dispositivo di destinazione, da dove potra essere
awviato.

491 Awvio del Server FTP sul dispositivo

Per realizzare un collegamento dal PC al dispositivo occorre avviare per prima cosa il server FTP sul
pannello.

Selezionare le voci di menu Start = Programs - Communication - FTP Server

= FTP Server F Communication ¥

3 Remote Sarver |7 System b
%2 Repllog Switch  [§ Command Prompt
[ settings ¥ | 3 control Panel
EFRUN... ..5 Windows Explorer

[F7star e

Hsan | fr

Il server FTP € ora avviato e pronto!

34 M003086-01, 07/2009



XV-102 3.5" 4. 1l primo progetto GALILEO
= |l server FTP puo anche essere avviato automaticamente dal pannello Booting.
Per maggiori dettagli sul comportamento all'inserzione dei pannelli CE Panel,
consultare anche la guida GALILEO “Micro Panel con Windows CE”.
=> Maggiori informazioni: La rete in breve ([3] v. cap. 1.1)
=» Maggiori informazioni: MICRO PANEL con Windows CE ([4] v. cap. 1.1)
492 Configurazione del percorso FTP in GALILEO

Per poter trasferire dei progetti al sistema di destinazione occorre creare I'impostazione del sistema
di destinazione per il trasferimento del progetto sul dispositivo. Per questo accedere alla finestra di
dialogo selezionando le voci di menu Generare - Download (Locale, FTP) oppure facendo clic sul

pulsante i‘

1]
Projekt Plad I Durcheushen Ne”a flneStra Download
+ fare clic sul pulsante
Lakaler/FTP Pfad: [ j I:okalerF’fadI “Percorso FTP". S| apre |a
I™ “or dem Kapieren lischen i “ ioni |
F Fomtt FTF Ffad | finestra “Connessioni FTP”!
™ Passwortdaten
™ Quelenprojekt als Zip ﬂl
I~ Eetrighsystem und Komponenten Download |
Schliezzen |
Mewe Yerbindung |
Andern | . u . R
Fare clic su “Nuova connessione”. Si apre la

_ tsehen || finestra “Proprieta: Connessione FTP”.

Abbrechen |
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Eigenschaften: FTP-¥erbindung

Titel ; |M_I.JF'aneI

Server / IP-Adiesse - |'|92.153.U.?2
Benutzermname : Ianonymuus
Pazzwort verwenden : I

WVerzeichhis I'\IntemaIStnrage

Ok | Abbrechen |

Durchsuchen |

Inserire il titolo (a piacere), I'indirizzo IP del dispositivo e la directory per il download sul pannello.
Con un clic su “Cerca” si dovrebbe trovare il percorso del pannello \InternalStorage. Questo pero
presuppone la presenza di una connessione attiva e dell'indirizzo IP del pannello! In alternativa si

puo passare alla directory \StorageCard (scheda SD) (v. cap. 5)

Fare clic su “OK” per memorizzare i nuovi parametri.

Ora la connessione con relativa denominazione dovrebbe essere disponibile per la selezione. Fare

clic sulla connessione desiderata e confermare con “Chiudi”.

2]
Meue Werbindung |
Bndem |
Lizchen |
K.opieren |

Schiiessen

Il percorso FTP & ora disponibile nella
selezione per il percorso locale/FTP.

2%

Projekt PFad: I ol

¥

Durchsuchen |

LokalerfFTP Pfad: IFTP: TwPanel

[ war dem Kopieren léschen
[ Rezeptdaten

™ Passwortdaten

[ quellenprojekt als Zip

[~ komponenten

j Lokaler Pfad |

Speicher |
Download |
Schliessen |
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493 Download del progetto

Dopo aver concluso la creazione e la compilazione del progetto di visualizzazione e configurato la
connessione FTP, si pud procedere con il download del progetto sul dispositivo. Selezionare le voci

di menu: Generare = Download (Locale, FTP) o fare clic sul pulsante L] .

Si apre la finestra di dialogo Download.

x

2

[~ Komponenten Download

Projekt Pfad: Ic:'l, purchsuchen |
Lokaler/FTP PFad: j Lokaler PFad |
Yor dem Kopi lGsch |
[ wor dem Kopieren léschen FTP Pfad
r Rezeptdaten
[~ Passwortdaten Ea— |
[ Guellenprojekt als Zip

Schliessen

Awviare il download del progetto azionando il pulsante “Download”. Durante la fase di trasferimento
del progetto viene visualizzato sul dispositivo lo stato di avanzamento. Potrebbero aprirsi delle
finestre di dialogo in cui viene richiesto di aggiornare il sistema operativo o il runtime di
visualizzazione (GRS).

Projekt transferieren

[TnternalStorage/appl/bmp/a5004. pox
9%

Al termine del trasferimento viene visualizzata la finestra di dialogo seguente. Selezionare ora “Avvia
GRS’ (GRS = GALILEO Runtime System) per avviare il progetto di visualizzazione sul dispositivo.

Wcaieo x|

Projekt ‘myfirst’ wurde erfolgreich nach YlntemalStorage” ubertragen |

Wollen Sie daz HMI-Gerat oder das Ablaufprogramm GRS neu starten?

HbAI reboot i [aR5 staten ¢ Abbrechen
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Durante la fase di avvio del GRS vengono visualizzate delle informazioni di stato, dopo di che il
programma passa alla maschera progettata dall’'utente.

Rappresentazione della maschera di avvio dal progetto MyFirst. Una volta avviato il programma PLC
sul dispositivo, il valore deve crescere costantemente.

In assenza di una connessione o di una connessione valida col PLC, viene visualizzato ad intervalli
regolari un messaggio di errore con indicazione della variabile non comunicabile.
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5.1

Funzionamento da memoria flash interna o da scheda SD

| dispositivi XV102 dotati di scheda SD opzionale possono funzionare, a discrezione, dalla memoria
flash interna oppure dalla scheda SD.

Per il funzionamento dalla scheda SD:

= |'OS memorizzato sulla scheda SD viene caricato come sistema operativo
= imodi di funzionamento per HMI e PLC vengono avviati dalla scheda SD
= jprogetti HMI e PLC vengono salvati sulla scheda SD

Passaggio dal booting da memoria flash interna al booting da scheda SD e
viceversa

Accendere il dispositivo collegandolo alla rete di alimentazione elettrica. Se dopo il booting compare
una finestra Info, chiuderla.

Non appena Windows CE ha completato il booting, premere il Pulsante Start e selezionare la voce di
menu Programs = Control Panel.

ql. |

S E e ) Cornmunication b
|\ System 4
) Documents ¥ E Comnrand Prompt

[F settings 3 B Control Panel
EFRUN... 8 Windows Explorer q. |
| ey [ /4
File View
- 5 m S
BootDevice!  DatsTime Display InputPanel
Keyhoard License Netw:lrk Omwenier
o
StorageMa..  Systern Touch |—
$stat [oc. FEEENEE €]
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Aprire I'icona “BootDevice” con un doppio touch!

[x

File View 2] %]
| oy
D

3

(1 £01)
i [Bootdevice Setup

nel
r

feevb] () storageCard

!
T T -

StorageMa..  System Touch F

#istart | oo ENEE T ]

Sono disponibili, a scelta, le seguenti impostazioni:

Boot from: InternalStorage

In questo caso il dispositivo viene awviato dal’'OS memorizzato al suo interno. L'impostazione “use
OS in Flash” serve per un cambio di versione del software del sistema operativo e va attivata per il

funzionamento normale (v. anche al cap. 5.2).

Boot from: StorageCard

Con questa impostazione prima viene caricato un Firmware-OS compatto dalla memoria flash
interna, il quale awvia il sistema operativo dalla scheda SD. Successivamente il dispositivo funziona
col sistema operativo memorizzato sulla scheda SD. Se sulla scheda SD non si trova un sistema
operativo, il Firrmware-OS offre poche impostazioni base e pochi servizi. Il Firmware-OS non
consente il funzionamento del dispositivo con applicazioni quali visualizzazione o PLC.

Il file Image del sistema operativo (XV102.BIN) va memorizzato in una directory \OS\ sulla scheda
SD (v. anche cap. 5.2)

40 M003086-01, 07/2009



XV-102 3.5"

5. Funzionamento da memoria flash interna o da scheda SD

5.2

Cambio versione del sistema operativo

II sistema operativo di XV102 &€ memorizzato di default sulla memoria flash interna del dispositivo al
momento della fornitura. L'uso di una nuova funzione pud richiedere un cambio di versione del
sistema operativo. Normalmente questo viene effettuato dal software di progettazione GALILEO o
MXpro. In fase di download del progetto, GALILEO (versione V7.1.0 o superiore) controlla la versione
del sistema operativo e propone, in un'apposita finestra di dialogo, il download di una versione
aggiornata. Con MXpro (versione V2.3.9 Patch2 o superiore) linstallazione del modo di
funzionamento PLC prevede, in via opzionale, anche il trasferimento del sistema operativo sul
dispositivo.

Per un cambio manuale del sistema operativo, seguire le istruzioni indicate di seguito.

= Booting da memoria flash interna:
Con questa impostazione il sistema operativo & memorizzato su una memoria residua del
dispositivo non accessibile. La memoria flash accessibile del dispositivo viene messa a
disposizione come directory \InternalStorage\ dopo il booting del dispositivo. In questa directory
si possono memorizzare le applicazioni e i file rimanenti.

Per eseguire un cambio di versione del sistema operativo, occorre copiare il file Image del
sistema operativo (file XV102.BIN) nella directory \InternalStorage\OS\ di XV-102.
Successivamente si pud procedere col cambio del sistema operativo di Windows CE. Per
questo disattivare I'impostazione “use OS in Flash” nella finestra di dialogo <START-> Control
Panel - BootDevice> e riavviare il dispositivo. Durante il riawvio, il file Image del sistema
operativo viene trasmesso da \InternalStorage\OS\ alla memoria non accessibile del
dispositivo. Con la riattivazione automatica dell'impostazione "use OS in Flash” si conclude il
cambio del sistema operativo.

Se mentre la funzione “use OS in Flash” & disattivata il programma non trova un sistema
operativo valido nella directory \InternalStorage\OS), il dispositivo si avvia con un Firmware-OS
compatto. Col Firmware-OS il dispositivo dispone solo di poche impostazioni base e pochi
servizi. Il Firmware-OS non consente il funzionamento del dispositivo con applicazioni quali
visualizzazione o PLC.

= Booting dalla scheda SD:
Ogni volta che si accende il dispositivo, il sistema operativo viene caricato dalla scheda SD ed
awviato. Il file Image del sistema operativo (XV102.BIN) va memorizzato nella directory \OS\
sulla scheda SD. Sostituiendo il file Image del sistema operativo sulla scheda SD e riavviando il
dispositivo, si esegue il cambio del sistema operativo.

Il sistema operativo nella memoria flash interna non viene modificato durante il funzionamento
dalla scheda SD.

A tutti buon divertimento con XV-102 !
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Appunti
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